Cylrowy przekefnik programowalny PDR-2/A, PDR-2/

P stuzy do sterowania urzgdzen oswietleniowych, wentylatorw, stycznikow, oraz do sterowania systemow
D> stuiyd ia urzgdzen oéwietleniowych lator ik d i 0
e alarmowych, systeméw odliczenia czasu i blokady, sterowanie zdalne za pomocq przyciskéw zewnetrznych...
| poRz O =
B == - I\ D> PDR-2/A: 16 funkqi, funkcja wyboru drugiego przekaznika
. i__'.l. 20 migjsc pamieciowych dla najczeéciej uzywanych czaséw
L ——
k D> PDR-2/B: 10 funkdji, dla kazdego przekaznika mozna zastosowaé 1z 10 funkeji = 2 przekazniki czasowe
- : w jednym aparacie 30 miejsc pamigciowych dla najczgsciej uzywanych czasow
D> 2 niezaleine czasy w zakresie: 0.01 s - 100 godz.
D> motliwos¢ nastawienia reakeji przy braku zasilania
D> oddzielenie galwaniczne wejécia START i STOP
Al T E—— - g
S = D> napigcie zasilania AC/DC12 - 240 V albo AC230 V
L!- D> wykonanie 3-MODUE, mocowanie do szyny DIN
Dame tedinicme PDR-2
Symibel / Ukbad pelaezed
llos¢ funkeji: 16 (PDR-2/A), 10 (PDR-2/B) Al
Taciski zasilania: Al-A2 | 1618 26 28
Napiecie zasilanic: = AC/DC 12- 240V (AC 50 - 60 Ha) :m ]
Tnamionowy pobér mocy: AC0.5-25VA/DCO4-25W N2 —] TIME
Napigcie zasilania: 2 AC230V /50 - 60 Hz N2 —]
Inamionowy pobor mocy: < ACmaks. 16VA/2.5W |
Tolerancja napiecia zasilania: -15%; +10 % A2
PDR-2/A START §T0P
Zakresy czasowe: 0.01s-100h Zasilanie & we|sc|e weikcie
Rozbieznos¢ powtorzei: 0.2 % - stabilnos¢ wartosci nastawionej j\; I i
Wspotczynnik temperatury: 0.01 % /°C, wartos¢ bazowa = 20°C Al_A2 "i‘ "!‘ N2 N2
Wik SESENESES
Ilos¢ zestykow: 2x przelgezny (AgNi)
Ocigzalnos¢ prgdowa trwata styku: 16 A/ ACI PDR2 [Ero]
Moc fgczeniowa: 4000VA / AC1, 384 W / DC -0
Przecigienie: 30A/<3s q 1 . E —’
Napigcie tgczeniowe: 250V ACT / 24V DC LIl L
H . 11Q2© hOmOsO
Min. tgczona moc DC: 500 mW
PP ) Obut1
Sygnalizacja wyjécia: czerwona LED dioda odo wiop astart OP12
Trwatos¢ mechaniczna: 3x107
Trwatos¢ fgczeniowa (ACT) 0.7x10°
Sterowunl'e B SIS
Moc sterujgeego wejscia: AC0.01 - 0.25 VA (UNI), AC0.25 VA (AC230 V) 16 15 18 28 25 26
Dotqczenie obcigzenia miedzy S-A2: Tak (UNI, AC230 V)
Podlgczenie: Nie (UNI), Tak (AC230V) L
Dlugosc impulsu sterujgcego: min. 1 ms / maks. nieograniczona
R max. 200 ms TATE 500 16 REh 00
olor wyéwietlania: czerwony
llos¢ i wysokos cyfr: 4 cyfrowy z oddzielajgcq kropkg, wysokos¢ 10 mm PDR-2/B Sch.Il\RE Wﬁ|S(Ie
la funkji A

Lasieg $wiatho:
Dhugosé fali éwiatta:
Nastawienie blasku:

Pamig¢ - ilos¢ pamieciowych migjsc:

Czas archiwacji danych:
Inne dane

Temperatura pracy:
Temperatura sktadowania:
Napigcie izolacji:

Pozycja pracy:
Mocowanie:

Stopien ochrony obudowy:
Kategorie przepig¢:
Stopien nieczystosci:
Przekroj podigczanych przewodéw:
Wymiary:

Waga:

Normy:

28

2200 - 3800 ucd
635 nm
w zakresie 20 - 100 % w 10-ciu krokach

20 (PDR-2/A) / 30 (PDR-2/B) dla czaséw + funkeji serwisowych

min. 10 lat

-20..+55 T
-30..+70 T
4 kV (zasilanie - wyjscie)
dowolna
szyna DIN EN 60715
IP 40 ze strony panelu czolowego
.
2
2.5mmY 1z tulejkg 1.5 mm?
90 x 52 x 65 mm, wymiary szczegélowe sir. 86, 88
UNI- 143 g, 230- 134 ¢

EN 61812-1, EN 61010-1

. START wejscie
zasilanie ' (czas 1) dla funkeji B
é * (czas IZI)
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Fonkde

Funkcje wazne dla PDR-2/A i PDR-2/B Funkcje wazne dla PDR-2/A
Napigcie zasilania jit Napiecie zasilania jit
1.0péiniony rozhieg 1598 |e—n—>[_ ] 1. Prco ykiana zacpnoa s o mpuky 1548 (ISl >SS >—TS)
LOpériony povrt 118 12.Praca cyldiczno zaczynigea sie od przerwy 1518 [en>ESlenSEESen>@S<n>
3, 0pozn||ony rozbieg ) STRT | [
po wylgezeniu zestyku sferujgeego g [ > . START ‘
1 Opodniony rozbieg o 13.Generator impulsu B |t e — >
pray zhgczeniv zestyku sterujgeego 1518 [[He—n—>_— ] 14 Prashcanik guiozde/ g 1518 [E=n—
5, Opoznlolny powrdt k STRT | ' 58 i —
frzy wylqezeniu zestyku sterujacego 1518 15A Posuniecie impulsu dwoma czasami swer | B W
6 0poznllony powtl s | i R .=
przy ztqezeniu zestyku sterujqeego 15-18 158 Posuniecie imnulsu dwoma czasami START I:I
1. OpOZElony powrd pray wylﬁczenlu SURT | [ i 1518 =Rl
zestyku sterujqeego z natychmiastowym wyjsciem 1518 16A Przedhuzenie imnulsu d ; START [ .
) pulsu dwoma czasami :
8.0pazniony powrdt przy quczemu START | [ 1548
zestyku serujgcego z opsznionym wyicem 1518 — 2 16B.Przedhuzenie impulsu dwoma czasami N R S
9.Praca cykliczna zaczynajgea sig od impulsu 1518 [EISl<n>ESn>EISn >0 1518 R—
10.Praca cykliczna zaczynajgca sig od przerwy 1518 |<h>RTSen >SESl<n>ES)
T
PDR-2/B zastapienie 2 prostych przekaznikéw czasowych jednym (dwa w jednym.).
Opls aparatv
Todsi QOIS | e eeeepeeeeeepeeeespessssssssessss e Wejide dh sterowunin
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PDR-2 | ELEO ]
Sygnalizacja czasow (1, 12) Sygnalizacja czasu (h, m, 5)
.................................................. q-- <.. ) A
”©‘2© ©©8 Sygnalizac dyczonych prackoiks
Prz (|sk| sterowania Ut 1 ygnalizacja zigczonycnh przekaznikow
PN fo > @ @ @ SR
mode Vstop Astart
Wyde ] e r ............................... Wyjsce 2
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| -
Dane czasowe
Zakres czasu: 0.015-99 h 59 min 59 sec 99 ss
Minimalny krok czasu: 0.01s
Rozhienos¢ czasu: 0.01 % z wartosci nastawionej
Blgd przy nastawieniu: 0%
Dokladnos¢ nastawienia, regeneracja: 100 %
Wyswietlanie cyfr: do wyhoru wedtug programu
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